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COMANDO ELETTRICO PROPORZIONALE RETROAZIONATO 12V | X 2y |
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2 Angolo inclinazione oscillante Ingresso Rotazione
é HT Angle t||t|ng SwaShplate Inlet Direction
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= Cilindrata Max (79.8 cm’) Cilindrata Min (8.2 cm’) Sinist
X 35 . 3 o ; A inistra
O e = 30 = Max displacement (79.8 cm') Min displacement (8.2 cm’) Left
= = - =
DV 26 ° 26 ° B Destra
= S| ' Right AB Bocche (flangia SAE) Port 1ISO 1179-1-G 1 Tappo plastica
1T ;l[ ] ] ’ Ports (SAE flange ) (18 mm depth) Plastic plug
| Tappo plastica
I CLASSE DI CONTAMINAZIONE RICHIESTA S 2011 L1 Srenaa 1701 Plastic plug
REQUIRED CONTAMINATION CLASS ( 9) renagg Port ISO 1179-1 - G 3/4
or better P Drains (16 mm depth) Tappo acciaio
TEMPERATURA DI ESERCIZIO (min, max, picco) e Steel plug
o OPERATING TEMPERATURE (min, max, peak) +100°C X Elettrovalvola 12 VOLT Connettore deutsch DT04 - 2P
11 Solenoid valve Deutsch connector DT04 - 2P
: X1 Sensore di giri
SPEED SENSOR CHARACTERISTICS (X1) RPM sensor
+ CONNETTORE FEMMINA/FEMALE CONNECTOR: TYCO SUPERSEAL 1.5 3 pin e T R T T
+ PINS CONNECTION: pin 1 - (OUT)sig., pin 2 - GND, pin 3 - Vdc A e = M. Rivalta BONPIOL] @
Pressione (ba) Velocita di rotazione (grifmin) + ALIMENTAZIONE/POWER SUPPLY: min 4.5Vdc max 18 Vdc (GUAINA GRIGIA-GREY CORRUGATED TUBE) | [sostruscer/maeauicss | conncazone morcen | esorea wecnrog | owa/ows ol
Ciindrata nominle (e Pressure (bar) Speed (rpm) +  CORRENTE IN USCITA/OUTPUT CURRENT: max 25 mA HPSCH19136101 | H21860 4141 24-04-2020 L lP liydraulie |
lindrata nominale (cm ) + USCITA SEGNALE(FREQ.)/OUTPUT SIGNAL (FREQ.): SQUARE WAVE - Open collector (external pull-up stz Lo o
Nominal displacement (cm’) Conti Intermittent pi M MAX . resistor is required) m—— '
Continwos | Intermitent | Peak | (max\V) | (mnv) | Mn + PULL UP RESISTENZA/PULL UP RESISTOR: min 2,2 kohm, max 10 kohm MOTORE HPBAOS008PBGLOV-043
« GRADO DI PROTEZIONE/DEGREE OF PROTECTION: IP67 ESCRPTION
80 350 400 450 3200 5000 500 « FORZA DI SERRAGGIO/TIGHTENING TORQUE: 25 Nm MOTOR HPBA08008PBGLOV-043 HPBA08008PBGLOV043

REPRODUCTION NOT PERMITTED ALL RIGHT RESERVED

TOUTE REPRODUCTION NON AUTORISEE EST INTERDITE

VIETATE LE RIPRODUZIONI NON AUTORIZZATE




